=) .

Standoffs and Standoff Connectors can be separated E
by pressing a shaft through the Standoff Connector. ®

Les barres et connecteurs de barres peuvent étre séparés

N ; en appuyant avec un axe a travers le connecteur de barres. 228-3080 Starter Kit with Sensors Contents & Build Tips 228-3080 Kit de démarrage avec des capteurs
Connector Pins can be smoothly removed from Smart Motors, Sensors,
or Robot Brains using a 1x Beam. Put the 1x Beam onto
the pin and twist the Beam while pulling outward. l N

Les connecteurs peuvent étre facilement retirés des moteurs Smart, ° ®

Capteurs, ou Cerveau du robot en utilisant une poutre. Placer la poutre = —

sur le connecteur et tourner tourner la poutre en tirant vers l'extérieur. = L| “ l

Easily remove Corner Connectors by placing a metal : . .
4 shaft through one of the holes and pulling outward. Use a 1x Beam for extra leverage when Rubber Shaft Collars become softer and easier to install if they
mounting small VEX IQ elements on shafts. are warmed by holding them in your hand for 15-30 seconds.
Retirer facilement un connecteur d'angle en placant un axe . s . .. . :
dans un des trous et en tirant v%rs I'ex'?cér(i;eur Utiliser une poutre ou un taquet d'élastique pour aider a installer Les butées en caoutchouc deviennent plus souple et plus
' un petit élément VEX IQ sur un axe. facile a installer s'ils sont réchauffés en les tenant dans votre main

pendant 15-30 secondes.

Gyro Sensor
Capteur gyroscopique
228-3014

Bumper Switch

Capteur de

contact

600mm (2x) 228-2677 (2x)

Robot Brain

Cerveau du robot
228-2540 (1x)

Ve

Color Sensor
Détecteur de couleur
228-3012 (1x)

Smart Motor

Moteur Smart
228-2560 (4x)

Quickly remove Connector Pins by pressing a VEX 1Q
Beam against the back of the Pin and pulling it out.

Pousser doucement le connecteur avec une poutre VEX 1Q
a l'arriere du connecteur pour le libérer.

300mm (4x)

53
200mm (4x) 238 400mm (2x)
O <8 o0}
£ o
@©
& g Distance Sensor Touch LED
& Détecteur de LED sensitive
distance 228-3010 (2x)
228-3011 (1x)
Robot Battery Battery Charger Power Cord PIN S I B RO C H ES
Batterie du robot Cordon d'alimentation d_u
228-2604 (1x) chargeur de batterie
g§g’l Caglg USA/Canada EU 1x1 Connector Pin
228627(;5 o 276-2520 (1x) 276-2521 (1x) Siaehe 1 ¢
i X UK ANZ 228-2500-060 (240x)

276-2522 (1)  276-2533 (1) 1x2 Connector Pin
STANDOFFS / BARRES Brocne v e
1/2x Pitch Standoff 228-2500-061 (60
Barre L=1/2 * 2x2 Connector Pin
228-2500-064 (12X) Broche 2x2 m

1x Pitch Standoff 228-2500-062 (20x)
Robot Bgttery Charger 228 25o(l)3 ?)gg (%;1)
hargeur de la Tire (200mm Travel) i e
N . Tro 200mm Tove) STANDOFF CONNECTORS / R
228-2500-209 (4x) CONECTEUR DE BARRE Barre L=2x

228-2500-067 (14x)

Mini Standoff Connector End Standoff Connector _
WH E E LS / Wheel Hub (44mm) Petit connecteur de barres - Connecteur de bout de barre m 4x Pitch Stand_off
228-2500-170 (12 . = Barre L=4x
ROU ES Jante (44mm) (12x) 228-2500-172 (8x) 228-2500-070 (6x)
Tire (100mm Travel) 6x Pitch Standoff
Pneu (Roulement 100mm) Barre L=6x

Large Chassis

Corner Connector

Grand connecteur d'angle
228-2500-126 (10x)

228-2500-207 (2x) 228-2500-072 (6x)

CORNER CONNECTORS / CONNECTEURS D'ANGLE

8o

2x Wide, 1x2 Offset
Corner Connector
Equerre 1x2 largeur
2 avec décalage
228-2500-135 (8x)

1x Wide, 1x1 Offset Small Chassis
Corner Connector Corner Connector
Petit connecteur
d'angle
228-2500-127 (18x)

2x Wide, 2x1 Offset
Corner Connector
Equerre 2x1 largeur
2 avec décalage

228-2500-131 (4x)

Equerre 1x1 largeur
1 avec décalage

228-2500-130 (12x)

CROWN GEAR/ PULLEYS/POULIES SHAFT ACCESSORIES /

ENGRENAGE A 40mm Pulley 30mm Pulley ACCESSOIRES D'AXE ,
ANGLE DROIT Poulie de 40 mm Poulie de 30 mm 2x Wide, 2x2 2x Wide, 1x1 Offset 2x Wide, 1x2 2x Wide, 2x1
228-2500-166 (2x) 228-2500-165 (2x) Rubber Shaft Collar Corner Connector Corner Connector Corner Connector Corner Connector
26 Tooth G . A BT R o Lo ° Or/Ou Equerre 2x2 largeur 2 Equerre 1x1 largeur Equerre 1x2 largeur 2 Equerre 2x1 largeur 2
ooth Crown Gear 228-2500-143 (30x) 228-2500-134 (10x) 2 avec décalage 228-2500-128 (10x) 228-2500-132 (4x)

Engrednagce3a6 e:jnglte 228-2500-133 (4x)
roi ents

228-2500-218 (2x)

Shaft Bushing
Bague d'arrét pour I'axe @ [%
* 228-2500-125 (4x) Worm Bracket

Equerre double 2x2
228-2500-220 (4x)

1X BEAMS / POUTRES 1X
1x12 Beam @‘g‘g‘g‘g‘g‘g‘g‘g‘g‘g‘@

Shaft Wash Poutre 1x12
Poulie de 20 mm 228-2500-112 (20x) Y NS NS, N, v N N N
10mm Pulley 228-2500-164 (2x) PL)L‘It?e?&a{g (‘O‘O‘O‘O‘O‘O‘O‘O‘O‘O: >>
Poulie de 10 mm 1/9x Pitch Shaft S 228-2500-009 (6x) ’A’ AA’A’A’A’A’A’
gt 2 1/2x )k;agljt::e d'éca:arteprsgﬁi @ D /. /. /. /. /. /. /.
L S e P R s i\ i G N N G
D S22 W s s N,
O-O 228-2500-007 (8) NNy NLNNLINNLINNLN
LOCK PLATES / el e = = e e ¥
PLAQUES DE LIAISON "Cig‘o.‘ e (C0GRQ0G0G0 4X PLATES /
( \ SPECIALTY PLAQUES 4X
1x3 Shaft Lock Plate ' (- ‘ x4 Beam SR = Pty
GEARS I ENGRENAGE Plague de liaison a I'axe 1x3 “ >‘C>.8‘C>.< BEAMS I Poutre 1x4 O O O O O
60 Tooth Gear 36 Tooth Gear 228-2500-141 (4) A POUTRES 228-2500-003 (6%) A ~ A
Engrenage 60 dents Engrenage 36 dents 'O-O‘ 1x3 Beam "‘ 50° Angle B
228-2500-215 (6%) 228-2500-214 (10%) >‘.O‘.< SPCIALES e CO ® DO 0° Angle Beam
2x2 Shaft Lock Plate e (TSR  Ruber Band Anchor 228-2500-002 (2) M angle de 60°
Plaque de liaison a 'axe 2x2 'O-O‘ O-O Tt dielastios 228-2500-149 (4x)
228 23000 >‘.O‘.< >‘.O‘.< 9382500157 (2x)
OSSO [BOSY
RUBBER BELTS / D) 0 x4 Offot gt g
& 8 x4 Offset ot Angle Bearn 45° Angle Bear
COURROIES ELASTIQUES BOSH| IOSY 2voc aicainge outreavec un o
>‘.O‘.< >‘ .O‘ .< 228-2500-151 (4x) 228-2500-148 (4%) ALY
S e et OS] BOSH A
228-2500-291 0% >‘ .O‘ .‘ >‘ .O‘ .‘ W=V~
() (- (e @\ 0
12 Tooth Gear 40mm Rubber Belt 'O-O‘ 'O-O‘ O-O 3§ou’§{‘69§,§§ 3?
Engrenage 12 dents COUrrOIed%afgfﬂrl{rj'u;1 >‘.O‘.< >‘.O‘.< >‘.O"< angle de 30° I
228-2500-213 (10 228-2500-222 (2x) '0.0‘ 'O-O‘ 'O-O‘ 2x3 Right Angle Beam 228'2\5,0'0_1 L M&'O‘
S22 $2 $2 Poutre a angle droit 2x3 O‘O‘O‘,
SHAFTS / AXES QRO RO JUOU: e ™ 255 5500 e G255
4x Pitch Shaft Courroie élastique 'O O‘ 'O O‘ 'O O‘ O O
de 50 mm N/ 2 -y 2 A
AxelL=4 [ | 228-2500-223 (2) >‘.O‘.< >‘ .O‘ .< >‘.O‘.< >‘.O‘.< O'O
226°2500-120 (24 'O“O‘ 'O-O‘ 'O-O‘ 'O-O‘ ~ 3x5 Right Angle Beam
. 60mm Rubber Belt 2 () 2 () 3 .
6x Pitch Shaft Poutre a angle droit 3x5
R GEDRAE0 A0 O -
228-2500-122 (4x) 228-2500-224 (2x) 'Q“Q‘ 'O-O‘ 'Q-Q‘ 'O-O‘ 0O=0 5 ‘g‘g‘g
BxRitch Shatt AJUCUD AJ0SUD: KJ0CUDs KIBCUD: KIBSUDs SN
el | | RUBBER BAND / o=silio=sill e=ell e=oill e=s(
s SRACELETDECAOUTCHOUC < RIS XIS ORI (00 (I ey 7
X Pitch Plastic Sha 2x Pitch Plastic C d Shaft outre en T 3x
Axe enplastique L=2 I Axé en plastique avec butée =2 gs.omm #64 (™) 0 'O-O‘ 'O-O‘ 'O-O‘ 'O-O‘ 'O-O‘ ‘0-0‘ 2282500144 (41)
228-2500-074 (2x) 228-2500-080 (2x) Bracelet caouichoue E >‘.o‘.< >‘.o‘.< >‘.O"< ><].O‘.< >‘.O‘.< >‘.O‘.< @.g.g
S Hittein Plesifle Sl 3x Pitch Plastic Capped Shaft 276-3990-001 (10x) - 'O-O‘ 'O-O‘ 'O-O‘ 'O-O‘ 'O-O‘ 'O-O‘ SN
Axe en plastique L=3 [ IIININING eleninlast oL o3
plastique avec butée L=3 = 5 O l S O X S O S O S O S O ¢
228-2500-075 (2%) 228-2500-081 (4x) o) a0 ‘) ) () () (G
4x Pitch Plastic Shaft 4x Pitch Plastic Capped Shaft o 'O-O‘ 'O-O‘ 'O-O‘ 'O-O‘ 'O-O‘ 'O-O‘
Axe on plastique L=+ N Ay 51 pastiqcs aver betse -4 NI sE{lei:x it icih:aicihxicibaiell:
228-2500-076 (2x) 228-2500-082 (2x) (7)) '0.0‘ 'O-O‘ 'O-O‘ 'O-O‘ 'O-O‘ '0-0
e on plactiqve L5 I 1.5 pattoss v Dot L2 —— = SRS ISR O SO U] oI
228-2500-077 (2x) 228-2500-083 (2¥ 'O O‘ 'O O‘ 'O O‘ 'O O‘ 'O O‘ 'O O
L 2 - -y 2 ) -y
2x Pitch Plastic Motor Shaft 4x Pitch Plastic Motor Shaft m >‘.O‘.< >‘ .O‘ .< >‘.O"< >‘.O‘.< >‘ .O‘ .< >‘.O‘.<
Axe moteur en plastique L=2 — Axe moteur en plastique L=4 _ (G (@ (G (G (G (G
228-2500-078 (2x) 228-2500-079 (2x) >C\<l \‘C&"OJ/ kO’.OJ KO"OJ Kovg/ kO’.OJ \Q'g) O Z
3x Pitch Plastic Motor Shaft 0x2 Idler Pin 1x1 Idler Pin 2x20 Beam 2x16 Beam 2x12 Beam 2x10 Beam 2x8 Beam 2x6 Beam 2x4 Beam 2x2 Beam 4x12 Plate
Axe moteur en plastique L=3 (M 0x2 Connecteur :I[[E 1x1 Connecteur E]E Poutre 2x20 Poutre 2x16 Poutre 2x12 Poutre 2x10 Poutre 2x8 Poutre 2x6 Poutre 2x4 Poutre 2x2 Plaque 4x12
228-2500-094 (4x) 228-2500-084 (6%) 228-2500-073 (6%) 228-2500-030  228-2500-028  228-2500-026  228-2500-025  228-2500-023  228-2500-021  228-2500-019  228-2500-017 228-2500-045 (2%)
\/ (2x) (4 (6 (4x) (6x) (6x) (6x) (4)
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